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I.Идея и общее содержание проекта. 

 

Современные дети живут в эпоху активной информатизации и 

роботостроения. Согласно реализации Указа Президента РФ «О стратегии 

развития информационного общества в Российской Федерации на 2017 - 2030 

годы» утверждена Программа «Цифровая экономика Российской Федерации».  

Около 65% сегодняшних детей будут работать по специальностям, которых 

пока не существует, считают эксперты-футурологи. Стремительно развивается 

наука, возникают новые отрасли производства, появляются новые профессии.Со 

временем человечество стало поручать рутинную и тяжелую работу 

компьютерным алгоритмам.Сегодня применение роботов в современном мире 

уже никого не удивляет. На плечи механических друзей ложится множество 

разнообразных задач. Медицина, банковское обслуживание, промышленность, 

даже развлечения – основные области применения роботов. Однако с каждым 

годом появляется все больше работы, которая по зубам искусственному 

интеллекту. 

 

Актуальность: 

То, чем будет заниматься человек в будущем, существенно будет влиять на 

финансовое положение, социальный статус, общество, с которым придется 

пересекаться и общаться, на всю жизнь в целом.С каждым годом наука 

развивается, исследования не стоят на месте. И отрасльсвязанная с 

роботостроениеми профессии усовершенствуются в мире очень быстро.А самое 

главное, что развитие робототехники происходит постоянно. Поэтому мы решили 

посвятить свой проект теме: «Серийное производство универсальных роботов в 

Магнитогорске».   

Цель проекта: 

создать макет серийного производства универсальных роботов 

 

Мыпоставили перед собой следующие задачи: 

-изучить и проанализировать литературу и материалы интернет ресурсов по 

данной теме; 

-изучить историю возникновения роботов; 

- изучить прогнозы на будущее в сфере робототехники; 

- рассмотреть роботов нового поколения; 

- рассмотреть сферы применение современных роботов; 

-создать макет и спрограммировать производство универсального 

подвижного робота из конструктора LEGO.  

Этапы работы: 

 



 

 

1 этап – ТЕОРЕТИЧЕСКИЙ: 

- изучение литературы (чтение рассказов Андрея Саламатина «Приключения 

робота Гоши», « Робот по имени Вилли» Ховарт Х.); 

                 
- просмотр мультфильмов и  видео презентаций 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

       - виртуальная экскурсия  

 

 

 

 

 



 

 

-посещение выставки «Робот помощник» во Дворце творчества детей и молодежи 

            
 

-посещение выставки роботов «Робополис-2019» родителями с детьми 

 

         

 

- посешение конкурса «Робофест» в СОШ № 10 

     

- посещение конференции «Информационные решения» 



 

           

2 этап - ПРАКТИЧЕСКИЙ: 

- конструирование роботов из бросового материала; 

- освоение нового конструктора TINKAMO TINKER KIT и постройка из 

него «Приемщика товара» для нашего завода и робота контролера 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

          
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

- создание макета производства роботов и программирование. 

 

 

3 этап -ЗАКЛЮЧИТЕЛЬНЫЙ 

- участие в городских соревнованиях «ИКаРёнок» для воспитанников 

дошкольных образовательных учреждений. 

- участие в региональном этапе конкурса «ИКаРёнок» 

 

Интеграция образовательных областей 
Область применения конструирования и робототехники, в соответствии с 

целевыми ориентирами ФГОС ДО. 

Социально-коммуникативное развитие 

Создание совместных построек, объединенных одной идеей, одним 

проектом: 

- развитие общения и взаимодействия ребенка со взрослыми и 

сверстниками; 

- формирование готовности к совместной деятельности со сверстниками; 

- формирование позитивных установок к различным видам труда и 

творчества. 

Познавательное развитие 

Техническое конструирование – воплощение замысла из деталей 

конструктора. 

Развитие познавательно-исследовательской (конструктивной) деятельности. 

Формирование интереса к разнообразным постройкам, поощрение желания 

передавать их особенности в конструктивной деятельности. 

Речевое развитие. 



 

-Совершенствование диалогической и монологической форм речи. 

-Развитие умения содержательно, эмоционально рассказывать сверстникам 

и взрослым об интересных фактах и событиях. 

Художественно-эстетическое развитие 
Творческое конструирование – создание замысла из деталей конструктора. 

- реализация самостоятельной творческой деятельности детей - 

конструктивно-модельной; 

-продолжение знакомства с производством роботов, закрепление и 

обогащение знаний детей о том, что существуют производства различного 

назначения  

Физическое развитие 

Координация движения, крупной и мелкой моторики обеих рук. 

 

II. История вопроса и существующие способы решения проблем на 

основе исследования 

Исчезнувшие профессии 20 века – это огромный перечень специфических 

ремёсел, которые в большинстве случаев основываются на тяжёлом физическом 

труде. Надобность в существовании таких профессий отпала с появлением 

сложных технических приспособлений, контролируемых человеком и 

выполняющих эту работу вместо него. Роботизация в 21 веке развивается 

стремительно, проникает во все сферы деятельности. 

Развитие современных технологий касается в первую очередь 

промышленности. Понятие «автоматизация производства» уже давно не новое, 

ведь ещё в средине 20-го века в СССР начали появляться первые 

автоматизированные системы и первые промышленные роботы. Причиной их 

появления было стремление повысить производительность труда. Поэтому на 

предприятиях, где не хватало рабочих, начали успешно применяться первые 

промышленные роботы. Ими были «Юнимейт» и «Версатран». Но стремительное 

развитие технологий со временем дало толчок появлению различных 

автоматизированных устройств, которые нашли применение практически во всех 

отраслях обрабатывающей промышленности. На данный момент роботы больше 

всего используются в машиностроении, металлургии, на заводах химической и 

нефтехимической продукции и при производстве строительных материалов. Реже 

роботы применяются там, где люди «не доверяют» весь производственный 

процесс машинам, например, в пищевой промышленности, или в легкой 

индустрии с небольшими объемами производства. 

Если раньше, на производстве, нужно было участие 5-6 человек для 

сложной работы и времени уходило много, то сейчас 1- 2 человека и 

роботизированная техника.  



 

                 
Роботов используют как сварщиков, погрузчиков, сортировщиков. От этого 

растет производительность труда, скорость изготовления продукции. 

         
Важная роль, которую играют автоматизированные механизмы в 

промышленности, определяется в первую очередь простотой и эффективностью 

их режима работы. Непрерывность действия является фактором, обеспечивающим 

более высокую производительность машин, а значит - рабочих процессов. На 

предприятиях роботы столь важны, так как они способны заменить человека при 

выполнении опасных для его здоровья действий, увеличивая точность и скорость 

процесса производства.  

По последним данным, сегодня в мире работают 1,8 миллионов самых 

различных роботов – промышленных, домашних, роботов-игрушек. При этом 

самое большое количество роботов используется вЮжной Кореи, второе место 

занял Сингапур, третье – Япония, далее США, Китай. А в России роботов всего 

около 0,25% мирового рынка, что крайне мало.Классификация роботов очень 

обширна. Чтобы представить какие бывают роботы пришлось структурировать 

знания. 

 

         Классификация роботов по типу управления: 

Автономные — совершающие целевую работу или задачу без 

вмешательства человека. Такие роботы получают и обрабатывают информацию из 

окружающей среды самостоятельно с помощью технологии искусственного 

интеллекта. Они более совершенны с технической точки зрения.  

Полуавтономные — выполняющие задачу без вмешательства человека, 

при этом по заранее определённому алгоритму. Эти боты более надёжны, по той 



 

причине, что работают по определённому набору правил. Они 

запрограммированы создателем той или иной модели.  

Управляемые — управляемые человеком непосредственно либо 

дистанционно. Позволяют решать задачи управляя посредством пульта 

управления или иных устройств ввода сигнала. К таким роботам можно отнести 

экзоскелеты 

 

                  Классификация по типу позиционирования: 

Стационарные— монтированные в фундамент, к несущим стенам или 

потолку по отношению к обслуживаемому оборудованию. Чаще используются на 

производстве где рутинная или тяжелая работа позволяет повысить 

эффективность и скорость производства продукции. Это сварщики, сборщики, 

упаковщики, подъёмники и др. 

Передвижные — способные перемещаться в пространстве с помощью 

шасси, либо по ограниченной траектории по рельсам или индуктивным и 

оптическим трассам. К таким относятся роботы на колёсах, гусеницах, 

квадрокоптеры и др. 

 

Классификация по типу назначения: 

Промышленные — участвующие в производственном процессе 

изготовления изделий. 

Бытовые — предназначенные для облегчения жизнедеятельности человека.  

Медицинские — предназначенные для работы в медицинской отрасли, 

облегчающие труд врачам и помогающие исключить человеческий фактор. 

     Военные — предназначенные для ведения боевых действий и обороны 

различных стран мира. К ним можно отнести различные противовоздушные 

системы, сапёры, военные беспилотники.  

1. Региональный компонент 

В 2016 г. в нашем городе Магнитогорске АО “НПО “Андроидная техника” 

разместила производство по созданию антропоморфных роботов, которая 

появилась в России 10 лет назад. Это единственная компания, которая производит 

андроидную робототехнику как для космической сферы, так и для вывода 

человека из опасной зоны и для 9медицины. 

 Первый ее робот - AR-600. Его спроектировали практически за год.  

Узнав о существовании такого производства в нашем городе мы отправились 

к ним на экскурсию. 

Нас очень впечатлила экскурсия, проведённая компанией «Андроидная 

техника» и мы сделали вывод, что производство роботов в будущем и связанные 

профессии с ними будут развиваться и в ближайшие столетия и не устареют. Эта 

экскурсия и подтолкнула нас к выбору темы проекта. 

 



 

Мы провели исследования в какой помощи роботов человек нуждается 

больше всего:  

 

На работе роботы способны быстро и безошибочно выполнять одни и те же 

операции, при этом не требуя зарплату, отпуск и перерыв на обед. 

 

        
 

Антропоморфные роботы с хорошими манерами, умеющие к тому же найти 

индивидуальный подход к каждому больному, могут вывести из кризиса 

социальные службы, которым все труднее обеспечить надлежащий уход за 

пожилыми людьми дома. 

 

        
 

В последнее время мы все чаще встречаемся с «умными» системами и в 

общественных местах, социальной сфере, но их разнообразие не велико. 

 

            
 



 

Наша команда приняла решение создать макет процесса серийного 

производства по изготовлению универсального робота. Программное обеспечение 

робота позволит обеспечить выполнение им разнообразных функций. И будет 

способствовать появлению новых профессий роботов: гидбот, вокбот, спикбот и 

других.  

2. Взаимодействие с предприятиями, социальными партнерами. 

Описание мероприятий при взаимодействии с предприятиями. 

В рамках работы над проектом мы наладили сотрудничество с  

АО “НПО “Андроидная техника” 

 

 

        

         



 

На экскурсиях организуемых для нас Андреем Юрьевичем мы узнали, что сейчас 

они работают над роботом- спасателем. Он будет помогать спасателям доставать 

людей из огня и других трудно доступных мест. Мы увидели как двигаются пальцы у 

робота, узнали о поршнях и гайках, потрогали экзоскелет и даже  примерили его. 

Увидели робота который принимал участие в фильме «Аванпост». Он очень 

пострадал, так как в нем был каскадер и проделывал разные трюки.  

 

             

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

Значительная часть детелей, используемых для изготовления робота – 

мелаллическая. Поэтому мы решили побывать на экскурсии в ПАО «ММК» и 

посмотреть где производят металл. 

 

На экскурсии в  ММК под названием «Стальная эволюция» Мы увидели 

уникальное оборудование и впечатляющие масштабы  – все это день сегодняшний и 

будущее. А истоки этого находятся в историческом прошлом. Именно там мы и узнали 

о профессии прошлого ПУДЛИНГОВЩИК, ныне ПРОКАТЧИК от Анастасии 

Владимировны. И что на комбинате используются роботы полуавтоматы. 

 

                

 

III. Технологическая часть проекта. 

 

Инженерное решение, описание конструкций.  Программирование. 

Получив знания о роботах, мы разработали технический рисунок процесса 

производства ботов. В котором приставлены: манипулятор, конвейер, штамповщик, 

сортировщик, сборщик продукции, лаборатория. 



 

 
 

 

Затем попытались смоделировать роботов из бросового материала. 

               
 

 
Для воплощения нашего проекта в жизнь, нам понадобились наборы конструктора: 

LEGO WEDO, LEGO WEDO 2.0, LEGOCITY, а так же TINKAMO TINKER KIT. 

 

Мы собрали и запрограмировали: 

1. Машину для доставки материала на производство. 

2. Приемщика товара 

3. Сортировщика - диспенсера 

4. Манипулятор 

5. Доставщика 

6. Штамповшика 

7. Конвеерную ленту 

8. Сборщика 

9. Робота-контролера 

 

 

 



 

Машина для доставки материала на производство 

 

    
используя зубчатую передачу. Машина построена из конструктора LEGO WEDO  

запрограммирована:  «LEGO Education WeDo Software v1.2» 

Использовали: кирпичики 1х2,2х2,1х12,1х4,колеса,балки,оси,декоративные 

детали,круглая пластина 4х4, пластина4х4. Работает от блока питания и от программы 

на компьютере. 

 

 

 

Приемщик 
Приемщик принимает товар, материал. 

Изготовили его из конструктора Тинкамо Тинкер кит. 

 Нам понадобились детали: балки 12 модульные, серые 4 штуки, кирпичики разного 

цвета 2х4,2х2, балки 12 модульные, желтые 2 штуки, пластины 4х4, балка с 

основанием,шкифы,основной мотор, коннектор с ползунком. Ползунок позволил 

уменьшать или увеличивать скорость вращения мотора. Разработали технологические 

карты. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

         
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

Раздатчик- диспенсер 

Сортирует материалы для изготовления деталей и обработки в первом и втором цехах. 

Использовали детали Lego wedo: кирпичики 1х2,2х2,1х12,1х4,штифты, пластины 

4х4,4х6, балка с гвоздиками 1х8, коронное колесо, зубчатое колесо. Работает от блока 

питания и от программы на компьютере. Так же была разработана технологическая 

карта. 

 

 

         
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

Манипулятор 

 

Передает материал из раздатчика к доставщику. 

Использовали детали Lego wedo: кирпичики 2х2, штифты, пластины 2х4, зубчатые 

колеса, коронное зубчатое колесо, мотор, оси, скошенные кирпичики, двойное 

коническое зубчатое колесо на 12 зубьев, балка с основанием 2х-модульная,втулка 1-

модульная. Работает от программы на компьютере. Так же была разработана 

технологическая карта. 

 

 

 

    
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1 цех 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Доставщик продукции в цех 

 



 

 

Достащик 
Верхнюю часть робота передает в первый цех, где ее соединяют со средней частью. 

Использовали детали Lego wedo 2.0: кирпичики 1х2, , пластины 2х6, 2х4, мотор, ось, 

зубчатые рейки на 10 зубьев, коническое зубчатое колесо на 20 зубьев, двойное 

коническое зубчатое колесо20 зубьев, кирпичики для перекрытия, труба 2-модульная, 

смартхаб, кирпичик с шарикоподшипниковым креплением 2х2. Работает от 

программы на планшете. Так же была разработана технологическая карта. 

 

 

 

      
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

Внутри 1 цеха, есть  

Штамповщик 
 

Штампование представляет собой технологический процесс, при котором 

готовое изделие получается из целого куска металла при помощи давления 

специальным прессом. Заготовкой выступает прокатный стальной лист, либо рулон 

металла. 

 Мы использовали кулачковую передачу и конструктор Lego wedo: пластины 

2х6,балки с гвоздиками 1х10,зубчатое колесо, двойное коническое зубчатое колесо10 

зубьев, ось, пластины 2х4,мотор, кирпичики 2х2, 1х2, 1х4.Работает от блока питания. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 



 

Конвейер 

По нему продукция из первого цеха переходит во второй. 

Здесь мы использовали ременную передачу и конструктор Lego wedo: резинка- 

ремень33мм, шкив ременной передачи, балки с гвоздиками 1х10,1х12,1х8 мотор, 

зубчатое колесо, пластины 4х9, обод колеса с крестовым отверстием, оси, а также 

бросовый материал (обертку от цветов). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2 цех 
 

 Сборщик 

 

По конвейеру, из первого цеха, собранные две части, переходят во второй цех, 

что бы соединиться с нижней, заключительной частью. На выходе, по конвейеру, 

полностью собранный корпус робота отправляется в лабораторию, для 

программирования. 

В сборке 2 цеха мы использовали Lego wedo: кирпичики 2х2, 2х4, зубчатое 

колесо на 20 зубьев, плечо поворотного кулака, двойное коническое зубчатое колесо, 

кирпичики 1х4,1х8, пластины 1х8,1х12, 6х12балки с гвоздиками 1х12. Для декора: 

детали конструктора Тинкамо Тинкер кит.  

 

 



 

       
 

 

 

 

10. Лаборатория 

В лаборатории БРАИНГИВИНГ программирует робота 

Эта профессия придумана нами, и  означает «дающий мозг». 

 

 
 

 

Вот здесь и работает наш «Браингивинг» (brain-giving).  Это почти програмист, но не 

только…Браингивинг олицетворяет собой сочетание противоположностей. В 

браингивинги как правило, попадают две категории специалистов: думающих 

(теоретиков) и делающих (практиков). Это означает, что они должны отличаться 

хорошим сочетанием двух противоположных стилей работы. «Склонные к 

исследованиям» люди вообще любят решать проблемы, думая, читая и изучая. С 

другой стороны, специалисты-практики любят решать проблемы лишь «испачкав 

руки», можно так сказать. В робототехнике нужен тонкий баланс между 

напряженными исследованиями и расслабленной паузой, то есть работа над реальной 



 

задачей. В представленный перечень попали 25 профессиональных умений, 

сгруппированных в 10 существенных для браингивинга навыков: 

 

1. Системное мышление 

2. Мышление программиста 

3. Способность к самобучению 

4. Математика 

5. Физика и прикладная математика 

6. Анализ и выбор решения 

7. Хорошие коммуникационные способности 

8. Технология проектирования 

9. Решение сложных проблем 

10. Настойчивость 

 

 

Нами, браингивингами,  так же создан универсальный робот, его функционал зависит 

от программы которую мыустанавливаем  по требованию заказчика и робот 

становиться: 

- гидом- гидбот 

- собеседником- вокбот 

- рабочим- спикбот. 

- контроллером процесса сборки универсальных роботов – форэманбот  . 

 

Универсальный робот 

Контроллер 

 

существует на производственных предприятиях для своевременного выявления 

нарушений в технологии производства. Робот контроллер занимается выявлением 

брака при изготовлении изделий и проверкой соответствия продукции стандартам и 

ГОСТам. Контроль осуществляется визуально или с помощью контрольно-

измерительных приборов.  

На роботе есть датчик цвета, телефон с функциями слежения и передачи информации 

на пульт управления в лаборатории. 

 

В сборке робота мы использовали конструктор Тинкамо Тинкер кит.  

Разработали технологическую карту и пошаговую инструкцию. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

        

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

3. Цех  

перерабатывающий и сортирующий отходы 

 

Наше производство экологически чистое. Оно работает на солнечных батареях. 

 

Это самый распространенный вид энергии, получаемой от солнечных батарей. Для 

преобразования солнечной энергии в постоянный ток используются батареи на 

фотоэлементах. Полноценно использовать такие батареи можно только в периоды 

солнечной активности. Чтобы энергия накапливалась, батареи снабжают мощными 

аккумуляторами и устройствами, которые преображают постоянный ток в 

переменный. Благодаря этому такое оборудование можно эффективно использовать 

даже в регионах, где наблюдается низкая солнечная активность, например на севере 

России. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

А так же отходы от производства по трубе переходят из первого и второго в третий 

цех. В  нем происходит измельчение, сушка, охлаждение. Сепаратор разделяет отходы 

на тяжелую и легкую фракцию. Из легкой получаем вторичное топливо, из тяжелой 

магнитом извлекают металл, сталь, чугун. Вторичное топливо используется на обогрев 

зданий производства. 

Это производство, утилизация отходов, решает ряд экологических проблем: 

загрязнение почвы, воды и воздуха.  

 

В конструкции  использовали LEGO WEDO и зубчатую передачу. Чтобы было более 

реалистично, дым из трубы мы сделали из увлажнителя воздуха. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

      Итак, нами представлен процесс производства универсальных роботов. Определен 

круг новых профессий, участвующих в создании роботов: 

-  Брайнгивинг - программирующий робота. 

-  Мэторбот - наставник роботов. 

-  Форэманбот – контроллер. 

IV. Вывод 

В результате работы над проектом наша команда многое узнала об устаревших 

названиях профессий, ушедших производствах, о создании роботов, о важности 

будущих профессии. Ребята овладели знаниями, умениями, навыками, 

необходимыми для конструирования и сборки моделей из робототехнических 

конструкторов линейки LEGO VEDO, Тинкамо Тинкер кит, изучили процесс 

зубчатой передачи движения. Познакомились с работой электронных устройств:  

мотора, блока питания, коннекторов,  различных датчиков.  

Научились составлять программы в среде  «LEGO Education WeDo Software v1.2»  

      Поставленные цель и задачи исследовательского проекта, мы выполнили, а самое 

главное подтвердили это на практике. 
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